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Vas zve v pondéli 31.3.2025 od 12:30, mistnost EA553,

na prednasku Lukase Kapery

Modelovani robotickeé
paze ve 2D
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Co se naucis? Budeme modelovat robotickou pazi ve 2D,

* nazakladé nastaveni paze (otoCeni a posunuti ramen) budeme urcovat
souradnice koncovych bodU paze,

 Skladat zobrazeni (oto¢eni a posunuti) ve 2D, transformovat souradné
systémy pomoci homogenni transformace,

* Pouzivat matice a zakladni operace s maticemi typu 3x3,

Co uz bys mél znat? Piednaska je uréena pro 3. a 4. roénik SS a gymnazii,

 Zobrazeni-otocCeni a posunuti, funkce, goniometrické funkce sin a cos.
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